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Estudiante de Ingenieria Robotica de la UAA
construye robot para recuperacion de la
fuerza en seres humanos

BOLETIN No.117

e Diana Cajero se encuentra desarrollando un manipulador héptico de dos grados de libertad,
util para procesos de rehabilitacion.
 El robot sera accesible y se podra adaptar a todo tipo de persona mediante programacion.

Diana Victoria Cajero Zepeda, estudiante de octavo semestre de Ingenieria Robética de la Universidad
Autonoma de Aguascalientes, se encuentra desarrollando un manipulador haptico de dos grados de
libertad, el cual favorecera la rehabilitacién y recuperacion de fuerza en personas que hayan sufrido
lesiones.

El afio pasado Diana Cajero obtuvo el premio Rafael Kelly en el vigésimo Congreso Mexicano de
Robdtica (COMRob), con un proyecto anterior, el cual lograba un solo grado de libertad; fue ahi donde

Departamento de Comunicacion y Relaciones Publicas Tel. conmutador: UQainX /7 O 8o 0
Piso 3, Edificio Académico Administrativo, 449 910 7403

Av. Universidad #940, Ciudad Universitaria,
C.P. 20100, Aguascalientes, Ags. México



l ' ' Departamento de

UNIUERSIDAD auTénoma R RECTORIQ Comunicacion y.
DE aGUasCaLIENTES Relaciones Publicas

decidio realizar el de dos grados, un manipulador externo de interacciéon semejante a una palanca
gue puede ser controlado por el paciente, logrando que ejerza fuerza conforme avance su
rehabilitacién.

La estudiante de Ingenieria Robética, con el acompafamiento del Doctor César Chavez, disefiaron el
robot paso a paso, desde los calculos, la programacién y la eleccidn de los materiales; parte de las
piezas se manufacturaron con la maquinaria dentro del laboratorio de robédtica de la UAA, en
impresoras 3D y maquinas CNC Fresadoras.

El robot funciona a base de programacion y electronica, los motores cuentan con sensores que miden
la posicién, por lo que a diferencia de otras versiones, lo que se controla es la corriente para poder
manipular la fuerza del motor.

Después de un afio de trabajo, el robot ya fue probado a escala, lo que permitié comprobar la
existencia de una interfaz virtual, es decir, se puede sentir a través del robot y experimentar la
sensacién de fuerza, Por lo que se plantean, en un futuro, éste pertenezca a las maquinas de
rehabilitacion, pero con la ventaja de que sea mas accesible y tenga el poder de adaptarse a
cualquier tipo de persona de acuerdo a sus necesidades, mediante la programacion, sin modificar el
robot.

Cajero Zepeda resaltd que este ha sido uno de los proyectos mas importantes de su carrera, que le
permitié emplear diversas habilidades en todos los campos de su profesién; para ella es una gran
satisfaccion, porque se cree que no hay oportunidades de crecimiento en México, pero es cuestion de
disposicién y entrega lo que permite lograr cosas grandes.
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